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Nazwa przedmiotu
Maszynoznawstwo maszyn roboczych [N1TMiBP1>MMR]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechanika i budowa pojazdow 3/6

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
18 18 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Jarostaw Selech prof. PP
jaroslaw.selech@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Student posiada podstawowe wiadomos$ci z teorii mechanizmow, wytrzymatosci materiatow,
inzynierii materiatowej, mechaniki technicznej oraz mechaniki osrodkow rozproszonych. Umiejetnosci:
Student potrafi pozyskiwac informacje z literatury dotyczgcej obecnego stanu rozwoju techniki z zakresu
budowy i eksploatacji maszyn rolniczych. Kompetencje spoteczne: Student potrafi wspdtpracowac w grupie
oraz wykazuje samodzielno$¢ w rozwigzywaniu probleméw, zdobywaniu i doskonaleniu nabytej wiedzy i
umiejetnosci.

Cel przedmiotu

Rola i znaczenie maszyn roboczych w technice. Poznanie budowy, zasady dziatania maszyn roboczych, ze
szczegolnym uwzglednieniem maszyn do robot ziemnych. Klasyfikacja i systematyka maszyn roboczych.
Maszyny robocze stosowane w rolnictwie i budownictwie drogowym. Budowa, zasada dziatania i regulacja
zespotdéw roboczych ztozonych maszyn rolniczych (kombajnéw). Okreslenie wydajnosci i zasady
wykorzystania.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza:



Ma elementarng wiedze o napedach elektrycznych w maszynach, w tym, pradzie trojfazowym, silnikach
prgdu statego i przemiennego, przetwornikach czestotliwosci i napiecia, elektronice sitowe;.

Ma elementarng wiedze o uktadach automatyki, mikrosterownikach, algorytmach sterowania,
automatach i robotach przemystowych, elektronicznych systemach nawigacji stosowanych w maszynach
oraz systemach komunikacji przewodowe;j i bezprzewodowej w lokalnych sieciach komputowych
uzywanych w maszynach

Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizaciji,
automatyzacji procesow projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatow konstrukcyjnych

Posiada poszerzong wiedze podstawowg niezbedng dla zrozumienia przedmiotéw specjalistycznych oraz
wiedze specjalistyczng o budowie, metodach konstruowania, wytwarzania oraz eksploatacji wybrane;j
grupy maszyn roboczych, transportowych oraz cieplnych i przeptywowych objetych Sciezkg
dyplomowania

Umiejetnosci:

Potrafi postugiwac sie komputerowymi pakietami biurowymi do edycji tekstéw technicznych w tym
wzorow i tabel, obliczeh technicznych i ekonomicznych za pomoca arkusza kalkulacyjnego i prowadzenia
prostej relacyjnej bazy danych

Potrafi stosowa¢ podstawowe normy techniczne dotyczace unifikacji i bezpieczenstwa oraz recyklingu
Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ proces konstruowania niekomplikowanych zespotéw maszynowych
lub maszyn oraz formutowa¢ wymagania dotyczgce elementow elektronicznych i uktadéw
automatycznego sterowania dla specjalistéw branzowych w systemach mechatronicznych

Kompetencje spoteczne:

Jest gotdow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnos$ci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

Jest gotéw do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspdétorganizowania dziatalnosci na rzecz
Srodowiska spotecznego

Jest gotdéw do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:

- przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych, — dbatosci

o dorobek i tradycje zawodu

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Oceny czgstkowe:

Ocena aktywnosci studentéw na wyktadach.

Ocena podsumowujgca:

Ocena uwzgledniajgca aktywnos¢ studentdw w trakcie zaje¢ oraz pisemny egzamin z przerabianego
materiatu.

Tre$ci programowe

Maszyny do robot ziemnych, maszyny do rob6t drogowych, maszyny rolnicze, projektowanie, budowa i
eksploatacja.

Tematyka zaje¢

Ogodlna budowa maszyn do obrébki gleby ze szczegdlnym uwzglednieniem maszyn rolniczych uzywanych
takze w budownictwie drogowym. Rozwigzania uktadow zespotéw roboczych i uktaddw jezdnych.
Schematy konstrukcyjne maszyn tj.: brony, kultywatory, ptugi, siewniki, kosiarki, waty.

Budowa uktadéw hydraulicznych. Zastosowanie i sposoby uzytkowania ww. maszyn.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Cwiczenia - rozwigzywanie zadan
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 36 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 64 2,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




